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Do wszystkich zainteresowanych

Dotyczy: postepowania na zakup i dostawe sprzgtu do rehabilitacji onkologicznej w ramach
realizacji zadania Narodowej Strategii Onkologicznej pn. ,Zakup sprzgtu do rehabilitacji
onkologicznej” dla potrzeb Dzialu Fizjoterapii .S;wiglokrzyskiego Centrum Pediatrii Wojewddzkiego
Szpitala Zespolonego Kielcach.

ODPOWIEDZI NA PYTANIA II

Dzialajac na podstawie art. 284 ust. 4 ustawy Prawo Zamoéwien Publicznych (tekst jednolity: Dz.U. z
2021r poz. 1129) Zamawiajacy Wojewddzki Szpital Zespolony w Kielcach ul. Grunwaldzka 45 udziela
odpowiedzi na zadane pytania bez przedtuzenia terminu skladania ofert:

Pakiet 3 System do rehabilitacji i reedukacji chodu w odcigzeniu dla dzieci — 1 sztuka

W zwigzku z opublikowana odpowiedzia do pytania nr 1 z dnia 15.11.2021 r. o dopuszczenie
rozwigzania o parametrach w nim okreslonych przez podmiot zadajacy pytanie oraz dopuszczeniem ich
przez Zamawiajacego - czy Zamawiajacy nadal wymaga, aby urzadzenie posiadalo parametry okreslone
w SWZ, do ktérych podmiot zadajacy pytanie si¢ nie odnidst? Czy mozna zatem zaklada¢, ze podmiot,
ktory $wiadomie nie odnidst si¢ do istotnych parametrow wplywajacych na jako$¢ sprzetu okreslonych
przez Zamawiajgcego w pytaniu, ktore zadat powinien je spetni¢? Pozwoli to Jjasno okresli¢ wszystkim
podmiotom sprzgt o jakich funkcjonalnosciach powinni zaoferowaé, a ktére powinni poming¢ i uzna¢, ze
Zamawiajacy ich nie potrzebuje.

Podmiot zadajacy pytanie z prosba o wyjasnienie SWZ powinien odnies¢ si¢ do kazdego z
opublikowanych parametréw technicznych proszac o odstgpienie od ich wymagania lub modyfikacje ich
zakresu, jesli takiego parametru rozwiazanie, ktore cheialby zaoferowaé nie spehnia.

Parametry nie uwzglednione w zapytaniu:

Pkt. 10:

Moc silnika(minimum): 2.2kW:
Pkt. 14:

Dane techniczne systemu (matrycy) czujnikéw (minimum):

e zakres pomiaru sity (minimum): 1-120 N/cm2;

* powierzchnia aktywna(minimum): 101 x 49 cm;

e liczba czujnikow(minimum): 3100 szt.
Pkt. 19:
Mozliwos¢ treningu funkcjonalnego z biofeedbackiem, obcigzenia stopy, trening koordynacji z wykorzystaniem
gier funkcjonalnych.
Pkt. 22-25:
Mozliwos¢ synchronizacji z obrazem wideo oraz sygnalem A/D (np. EMG) za pomocg portéw ,.sync in” oraz
»Sync out”.
Mozliwos¢ programowej i sprzgtowej synchronizacji z systemami analizy wideo 2D, systemami analizy sSEMG,
systemami do analizy ruchu wykorzystujacymi czujniki inercyjne 3D.
Modut pomiaru dynamicznego umozliwia analize rozkladu sit nacisku stop na podtoze w trakcie chodu po
biezni oraz analizg poszczeg6lnych faz chodu. Program umozliwia oceng parametrow chodu takich jak:
predkos¢, dlugosé i szerokosé kroku, symetria kroku.

Oprogramowanie umozliwia analiz¢ poréwnawcza do dwéch wynikow testow tego samego rodzaju. Uzyskane
dane mozna przesvla¢ w formacie ASCII do dalszei abrahki statvetvernei
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Pkt. 29-33:

Mozliwo$é wyboru fragmentu zarejestrowanego pomiaru, na podstawie ktérego oprogramowanie dokona
obliczen oraz wygeneruje raport.

Automatyczna detekcja i rozpoznanie kroku wykonanego lewa lub prawa konczyna, z mozliwoscia ingerencji i
korekty przez uzytkownika.

W raporcie z analizy statycznej: stabilogram (wizualizacja pofoZenia stop na platformie, barycentréw konczyny
lewej i prawej i ich przemieszczen, srodka nacisku stop COP), parametry liczbowe: analizowany czas, 95%
elipsa ufnosci COP, dlugos¢ Sciezki COP, $rednia predkosé przemieszczania si¢ COP, dfugos¢ pétosi mniejszej
i wiekszej elipsy ufnosci, kat nachylenia wigkszej potosi elipsy wzgledem osi Y, odchylenie COP od osi X 1Y,
procentowy rozktad obcigzenia pomiedzy przodostopiem i tytostopiem kazdej konczyny oraz rozktad
procentowy obciazenia pomig¢dzy kofczynami.

W raporcie z analizy chodu informacje dotyczace:

- dtugosci linii chodu dla kazdej ze stop, wraz z jej predkoscia, symetrycznoseia, pozycja w plaszezyznie
strzatkowe;j,

- sily reakeji podioza z podziatem na 3 strefy oraz na 7 stref kontaktu,

- graficznej wizualizacji rozkladu $redniej sity reakcji podtoza w kazdej strefie wraz z odchyleniami
standardowymi,

- czasu kontaktu kazdej ze stref z podiozem w odniesieniu procentowym do petnej fazy podporu,

- maksymalnej sity [N] jaka wystapila w kazdej strefie,

- czasu przeniesienia ci¢zaru ciala z piety na przodostopie,

- parametréw czasowo-przestrzennych chodu ( dlugos¢ kroku, dtugosé¢ cyklu chodu, szerokos¢ chodu, rotacje
stopy) wraz parametrami normatywnymi dla poszczegélnych faz chodu przedstawionymi graficznie na
wykresach.

Mozliwos¢ treningu rownowagi pacjenta w warunkach statycznych za posrednictwem informacji zwrotnej w
postaci interaktywnej gry sterowanej przemieszczaniem si¢ srodka nacisku stop ¢wiczacego po plaszezyznie
podparcia. Do wyboru przynajmniej 3 poziomy trudnosci ¢wiczenia.

Odpowiedz: Niniejszy opis (odpowiedz do pytania nr 1 z dnia 15.11.2021 r) w ocenie
Zamawiajgcego zastepuje parametry tabelki od pkt. 5 — 33. Pozostale parametry winne by¢
uwzglednione w tresci zlozonej oferty.
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