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Załącznik nr 2.4 do SWZ
Znak sprawy: EZ/221/2023/MW

OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW/ SPECYFIKACJA TECHNICZNA

PAKIET NR 4
Mobilny robot rehabilitacyjny kończyn dolnych z wyposażeniem -1 kpl.  
Producent …………………………………………………………………………………..

Dostawca ………………………………………………………..

Nazwa produktu / Model / Typ / Nr katalogowy ……………………………………..…………………

Kraj pochodzenia …………………………………………

Rok produkcji (nie starszy niż 2023 r.) …………………..

	L.P.
	OPIS MINIMALNYCH WYMAGANYCH PARAMETRÓW TECHNICZNYCH
	PARAMETR WYMAGANY
	PARAMETR OFEROWANY

	1. 
	Trening unilateralny i bilateralny przy czasie ustawienia krótszym niż 5 minut 
	TAK PODAĆ
	

	2. 
	Różne tryby treningowe: stepper, leg press, pedałowanie, rytmiczna stymulacja, trening sensoryczny 
	TAK PODAĆ
	

	3. 
	Specjalny trening stopy opadającej (zgięcie grzbietowe i podeszwowe)
	TAK
	

	4. 
	Dedykowany trening sensoryczny w postaci wibracji
	TAK
	

	5. 
	Pełna dokumentacja z treningów oraz pomiarów diagnostycznych w formie raportów
	TAK
	

	6. 
	Możliwość pionizacji z wykorzystaniem specjalnie wyprofilowanego fotela wchodzącego w skład zestawu z regulacją w 3 obszarach (góra-dół, nachylenie siedziska, regulacja głębokości siedziska)
	TAK
	

	7. 
	W zestawie:

· Jednostka centralna z siłownikami

· Dwa rodzaje przystawek do ćwiczeń kończyn dolnych (w tym specjalne przystawki do treningu stopy opadającej) 

· Pasy do stabilizacji tułowia

· Komputer AIO

· Oprogramowanie tyroS
	TAK 
	

	8. 
	Wymiary 

· Fotel z funkcją pionizacji (w mm):

1330 x 849 x 1015 (dł x szer x wys)

· Jednostka centralna (w mm)

827 x 984 x 1285 (dł x szer x wys)
	TAK PODAĆ
	

	9. 
	Automatyczne wykrycie spastyczności zapewniające bezpieczeństwo ćwiczeń
	TAK
	

	10. 
	Biofeedback motywujący do terapii w formie gier 
	TAK
	

	11. 
	Diagnostyka w obrębie siły kończyn dolnych, propriocepcji oraz modulacji (płynności) ruchu
	TAK
	

	12. 
	Oprogramowanie posiada zintegrowane moduły umożliwiające obsługę i wykorzystanie dodatkowych systemów do diagnostyki i rehabilitacji kończyn górnych i dolnych. Wspólna baza danych oraz spójne raporty systemów podłączonych do oprogramowania. Możliwość rozbudowy o moduły:

· Moduł do rehabilitacji kończyny górnych i dolnych umożliwiający m.in. pomiary zakresów ruchu w obrębie stawu ramiennego, łokciowego i nadgarstkowego, program analizy chodu, pomiary siły chwytów: szczypcowego, cylindrycznego, dwupunktowego, trójpuntowego wyznaczenie indeksu kontroli siły

· Moduł do oceny równowagi i postawy ciała umożliwiający m.in. pomiar balansu, rozkładu sił, rozkładu masy ciała między kończynami, pomiar kroków w miejscu (pedometr), ćwiczeń zarówno na stabilnym jak i niestabilnym podłożu
	TAK
	

	13. 
	Napięcie zasilania: 110 – 240 V

Częstotliwość – 50/60 Hz

Pobór mocy: 16A–7 A/1800W-1700W
	TAK PODAĆ
	

	14. 
	Możliwość pracy z pacjentem do 150 kg
	TAK PODAĆ
	

	II
	Doposażenie - mobilna platforma ze stabilnym i niestabilnym podłożem do diagnostyki i ćwiczeń z biofeedbackiem
	
	

	15. 
	Bezprzewodowe połączenie z komputerem
	TAK
	

	16. 
	Możliwość ćwiczeń zarówno na stabilnym jak i niestabilnym podłożu
	TAK
	

	17. 
	Dwie przystawki do ćwiczeń w niestabilnym podłożu 1D i 2D
	TAK
	

	18. 
	Maksymalna waga użytkownika do 150kg
	TAK
	

	19. 
	Programy diagnostyczne:

· dystrybucja obciążenia

· test balansu

· stabilność stania

· siła

· aktywne przenoszenie środka ciężkości

· pedometr
	TAK
	

	20. 
	Możliwość wyboru 3 pozycji wyjściowych i ćwiczeń w pozycji stojącej, siedzącej a także poprzez obciążanie kończynami górnymi
	TAK
	

	21. 
	Biofeedback w czasie rzeczywistym, oparty o informację wizualną i dźwiękową
	TAK
	

	22. 
	Raport z pomiarów i terapii
	TAK 
	

	23. 
	Ładowarka z magnetyczną końcówką
	TAK
	

	24. 
	Specjalnie wyprofilowana poduszka do przeprowadzenia testu balansu oraz zmiany rodzaju podłoża w ćwiczeniach
	TAK
	

	25. 
	 W skład zestawu wchodzą: platforma, 2. przystawki do niestabilnego podłoża 1D i 2D, wyprofilowana poduszka, adapter Bluetooth, ładowarka 
	TAK
	

	26. 
	Minimum 20 programów terapeutycznych z biofeedbackiem, w tym minimum 5 ukierunkowanych na ćwiczenia funkcji poznawczych
	TAK PODAĆ
	

	27. 
	Waga < 5 kg
	TAK PODAĆ
	

	28. 
	Wymiary platformy (w mm): 510 x 318 x 17 +/-5%
	TAK PODAĆ
	

	29. 
	W zestawie stolik z regulowaną wysokością komputer o minimalnych parametrach: 

Windows 7, Windows 8, Windows 10 lub 11; Home lub Professional

Minimum 8 GB RAM

Wtyczka Unity3D Webplayer (instalowana domyślnie)

Min. jeden wolny port USB
	TAK PODAĆ
	

	30. 
	Oprogramowanie posiada zintegrowane moduły umożliwiające obsługę i wykorzystanie dodatkowych systemów do diagnostyki i rehabilitacji kończyn górnych i kończyn dolnych. Wspólna baza danych oraz spójne raporty systemów, m.in. dla systemu do diagnostyki i rehabilitacji kończyn górnych, który pozwala m.in.:  

- pomiary zakresów ruchu w obrębie stawu ramiennego, łokciowego i nadgarstkowego;  

- program analizy chodu;  

- pomiary siły chwytów: szczypcowego, cylindrycznego, dwupunktowego, trójpuntowego; 

- wyznaczenie indeksu kontroli siły
	TAK
	

	III
	Doposażenie - moduł do diagnostyki i rehabilitacji kończyny górnej oraz całego ciała z biofeedbackiem
	
	

	1. 
	Urządzenie do rehabilitacji kończyny górnej oraz całego ciała z oprogramowaniem i diagnostyką
	TAK
	

	2. 
	Pomiar 5 rodzajów chwytów ręki w skali: chwyt cylindryczny (zgięcie) do 1000N, wyprost do 200N, chwyty szczypcowe – do 100N
	TAK
	

	3. 
	Tryb diagnostyczny – indeks kontroli siły
	TAK
	

	4. 
	Program analizy chodu: pomiar parametrów chodu m.in. prędkość chodu, kadencja, długość cyklu chodu
	TAK
	

	5. 
	Pomiar zakresów ruchu w stawie ramiennym, łokciowym i nadgarstkowym:

Minimalne zakresy ruchu: 

-staw ramienny: 

Wyprost-zgięcie 40° - 0° - 190°, 

odwodzenie - przywodzenie 180° - 0° -40°,

-staw łokciowy:

Wyprost - zgięcie 10° - 0° - 170°, 

pronacja - supinacja -120° - 0 - 120°,

-nadgarstek:

Wyprost - zgięcie -90° - 0 - 90° 

odwiedzenie dopromieniowe – dołokciowe - 40° - 0 - 90°
	TAK PODAĆ
	

	6. 
	Oprogramowanie (ćwiczenia wykorzystujące koncepcję Biofeedbacku)
	TAK 
	

	7. 
	Minimum 20 ćwiczeń (gier jedno i dwuwymiarowych)
	TAK PODAĆ
	

	8. 
	Możliwość porównania kończyny prawej i lewej
	TAK
	

	9. 
	Możliwość archiwizacji testów, porównania testów
	TAK
	

	10. 
	Możliwość tworzenia i zapisywania sekwencji różnych ćwiczeń w czasie jednej terapii
	TAK
	

	11. 
	Rozszerzone oprogramowanie do oceny i terapii
	TAK
	

	12. 
	Wyposażenie: przystawka do trójpłaszczyznowego ruchu w nadgarstku, przystawka do łączonej terapii wszystkich części kończyny górnej, pasy, nakładki, zintegrowany czujnik siły i ruchu, 2 czujniki ruchu
	TAK
	

	13. 
	Bezprzewodowa łączność między komputerem, a czujnikami siły i ruchu
	TAK
	

	14. 
	Indukcyjne ładowanie czujników
	TAK
	

	15. 
	Możliwość ładowania wszystkich czujników jednocześnie
	TAK
	

	16. 
	Sygnalizacja statusu połączenia czujnika z oprogramowaniem, prawidłowego/niskiego poziomu naładowania baterii oraz trwania/zakończenia ładowania za pomocą wbudowanych diod LED
	TAK 
	

	17. 
	Możliwość ciągłej pracy systemu bez ładowania min 6,5 h, 
	TAK PODAĆ
	

	18. 
	Automatyczne przechodzenie czujników w stan uśpienia w przypadku dłuższego braku połączenia z oprogramowaniem celem oszczędności baterii,
	TAK 
	

	19. 
	Sygnalizacja aktywacji czujnika do działania za pomocą wibracji,
	TAK 
	

	20. 
	Bezprzewodowa praca urządzenia w odległości co najmniej 10 metrów od komputera w niezakłóconej przestrzeni,
	TAK PODAĆ
	

	21. 
	Oprogramowanie posiada zintegrowane moduły umożliwiające obsługę i wykorzystanie dodatkowych systemów do diagnostyki i rehabilitacji kończyn górnych i dolnych. Wspólna baza danych oraz spójne raporty systemów podłączonych do oprogramowania. Możliwość synchronizacji z modułem:

• Moduł do oceny równowagi i postawy ciała umożliwiający m.in. pomiar balansu, rozkładu sił, rozkładu masy ciała między kończynami, pomiar kroków w miejscu (pedometr), ćwiczeń zarówno na stabilnym jak i niestabilnym podłożu
	TAK 
	

	22. 
	Stolik z regulowaną wysokością oraz komputer o minimalnych parametrach: 

• Windows 7, Windows 8, Windows 10 lub Windows 11; Home lub Professional

• Intel lub AMD Procesor z więcej niż 4 rdzeniami i taktowaniem większym niż 2 GHz

• co najmniej 8 GB RAM

• Wtyczka Unity3D Webplayer (instalowana domyślnie)

• Co najmniej jeden wolny port USB
	TAK PODAĆ
	

	24. 
	Instrukcja obsługi w języku polskim - wersja papierowa i elektroniczna (dostarczyć wraz z urządzeniem)
	TAK 
	

	25. 
	Karta gwarancyjna oraz paszport techniczny w języku polskim (załączyć przy dostawie)
	TAK 
	

	26. 
	Gwarancja min. 60 miesięcy licząc od dnia wydania Zamawiającemu towaru zgodnego z umową.
	TAK, PODAĆ
Dodatkowy okres gwarancji ponad minimalny należy podać w formularzu ofertowym
	Dodatkowy okres gwarancji będzie punktowany zgodnie z kryterium oceny ofert opisanym pkt.35 SWZ


Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie kraju prowadzi …………………...…..………………

(uzupełnić)

Parametry wymagane stanowią parametry graniczne / odcinające – nie spełnienie nawet jednego z w/w parametrów spowoduje odrzucenie oferty. Brak opisu traktowany będzie jako brak danego parametru w oferowanej konfiguracji urządzenia.

Oświadczamy, że oferowane, powyżej wyspecyfikowane, urządzenie jest kompletne i po zainstalowaniu będzie gotowe do pracy zgodnie z przeznaczeniem bez żadnych dodatkowych zakupów inwestycyjnych.

.................................
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