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DOKUMENTACJA TECHNICZNO - ODBIORCZA DZWIGU
ELEKTRYCZNEGO NR FABR. 105 WYKONANA PRZEZ
PRZEDSIEBIORSTWO PRODUKCJI | MONTAZU URZADZEN
DZWIGOWYCH SPOLKA Z 0.0. KRAKOW

Producent:

Wihasciciel:

Uzytkownik:

Adres zainstalowania:

Oddziat Chirurgii
Numer fabryczny 103
Rok produkgji: 2000
Typ dzwigu: hydrauliczny, szpitainy, samoobstugowy
Udzwig nominalny; 1000 kG 2007025
Predkosé nominalna 0.4 m/sek. :
Predkos$¢ dojazdowa: 0,10 m/sek.
Wysoko$¢ podnoszenia 13200 mm | 277 Mf/&
llosé przystankow 5 /-1,0,1,2,3/ oad
llos¢ dojéé 5 ‘e
Kabina nieprzelotowa, metalowa, ;nspcd,ﬁ)' riccm{,c}%
Masa kabiny z wyposazeniem 1025 kG ..CL-S})QC: ; .-“ql-. 1 UFR
Opis doj$cia do maszynowni bezposrednie, el
Zawieszenie 2:1
Rodzaj sterowania: mikroprocesorowe, zbiorcze goéra — dot
Schemat RJH 105 - 08.4 |

OPIS TECHNICZNY

Przedsigbiorstwo Produkcji i Montazu Urzadzen
Dzwigowych Sp. z 0.0. Krakéw ul. Sliczna 36
Wojewaddzki Szpital Zespolony

Kielce ul. Grunwaldzka 45

Wojewaddzki Szpital Zespolony

Kielce ul. Grunwaldzka 45

25-736 Kielce ul. Grunwaldzka 45

Rodzaj drzwi przystankowych automatyczne CENTODUCATI-PRISMA

Sxh : 1200x2000 mm
ryglowanie typu 710



Rodzaj drzwi kabinowych

Agregat hydrauliczny

Sitownik

Silnik pompy

Dane zabezpieczen przeciwko
spadkowi kabiny lub jezdzie
w dot z nadmierna predkoscia

- Zwor zabezpieczajacy

przy peknigciu rurociagu

- chwytacz blokujacy
uruchamiany po zerwaniu
liny no$nej

~ elektryczny uktad korekgji

opuszczania

~oof”

automatyczne CENTODUCATI-PRISMA
11200x2000mm/

GMV 3010/EN

GMV - 1008 - 130x 7,5

14,7 KW rozruch Y/A

wyregulowany na predko$é
opadania kabiny V <= 0,26 m/s

88.01

korekcja poziomowania kabiny

w obie strony przy otwartych drzwiach

Dane i rodzaj czynnika roboczego HLP-D 46.

Liny nosne
Typ zderzaka

@ 13 mm-A+6/1+8+9/
sprezynowy firmy CENTODUCATI Wiochy
4 szt.



