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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajgcych na rozbiérce czesci
istniejgcych elementéw budowlanych obiektu, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania:

.Rozbudowie budynku szpitala o zadaszenia dla podjazdéw karetek, przebudowie ciggu pieszo — jezdnego na droge
pozarowg oraz budowie parkingdw na 28 miejsc postojowych dla samochoddw na dzialce nr ew. 66/1, obreb 0017przy ul.
Radiowej 7 w Kielcach”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawg o zamoOwieniach
publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robét opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych ST

W zwigzku z realizacjg ,rozbudowie budynku szpitala o zadaszenia dla podjazdéw karetek, przebudowie ciggu pieszo —
jezdnego na droge pozarowg oraz budowie parkingéw na 28 miejsc postojowych dla samochodéw na dziatce nr ew. 66/1,
obreb 0017przy ul. Radiowej 7 w Kielcach”, nalezy wykona¢ nastepujacy zakres prac rozbiérkowych:
- bran za budowlano-konstrukcyjna

- rozbidérka gzymsoéw i balkonow

- rozbiérka schodéw wejsciowych

- rozbidrka zadaszen wejsciowych

1.4. Ogolne wymagania dotycz gce Robot

1.Nalezy sprawdzi¢ czy dostarczona dokumentacja projektowa jest kompletna dla celéw wykorzystania jej do budowy, a
szczegOlnie czy posiada rysunki detali i szczegétéw projektowych. W przypadku ich braku nalezy zgdaé ich uzupetnienia
od Inwestora ( Projektanta) , ktéry jest zobowigzany do ich dostarczenia (Prawo Budowlane Art. 20 ust.1 pkt.3, 3a, 4).
2.Kazda dostarczona dokumentacja powinna posiada¢ adnotacje Inwestora ,Do realizacji". O jakiejkolwiek watpliwosci
stwierdzonej w stosunku do dokumentacji (niekompletnosé, brak detali, watpliwe rozwigzania, rozwigzania stwarzajgce
zagrozenie bezpieczenstwa budowli) nalezy bezwzglednie informowac¢ Inwestora

3.Kazdorazowe zmiany w stosunku do otrzymanego projektu ( inny material, technologia itp.), ktére chce wprowadzié¢
Wykonawca - wymagajg pisemnej zgody Inwestora i Autora Projektu.

4.Podwykonawca na etapie sktadania do GW oferty ( a najpézniej przed przystgpieniem do wykonywania robot), musi
poda¢ w formie pisemnej detale rozwigzan technicznych ( jesli nie sg podane w projekcie) - potaczenia, newralgiczne
elementy itp. Te rozwigzania muszg by¢ na tyle szczegétowe , aby mozna rozliczy¢ Podwykonawce z zakresu robét ,a
takze jednoznacznie rozliczy¢ go w okresie gwarancyjnym ( jakos$¢ prac). Kierownik kontraktu przy udziale wybranego
Podwykonawcy musi te rozwigzania uzgodni¢ Inwestorem ( Inspektor Nadzoru ) i Projektantem.

1.5. Okre $lenia podstawowe

Rozbiorka demonta zowa

prace polegajgce na oddzieleniu catych, dajgcych sie odrebnie utylizowaé¢, elementéw rozbieranego obiektu.

Rozbiorka dewastacyjna

prace polegajgce na zburzeniu i rozdrobnieniu obiektu bez wyodrebnienia jego skfadnikéw nadajgcych sie do utylizacji.
Optata sktadowiskowa

ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdeponowania urobku powstalego w wyniku przeprowadzonych prac
rozbiérkowych na sktadowisku odpadéw

Wywéz odpadow

transport urobku na skfadowisko.

Wywdéz surowcow wtornych

transport dajgcych sie utylizowa¢ elementéw rozbieranych obiektéw do miejsca utylizacji.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST-00.00.00
Wymagania ogéine.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materialtéw

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania materiatow.
2.2. Wymagania szczegé6towe dla materiatdw

Odzysk materiatow jest mozliwy tylko przy rozbiorce recznej i uzyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych. Gdy
rezygnuje sie z odzysku materiatéw, rozbiorke przeprowadza sie przy uzyciu urzadzen i maszyn budowlanych. Metody te
sg tez stosowane do rozbiérki budowli lub elementéw budowlanych z betonu wysokiej klasy.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Urobek z prac rozbiérkowych nie moze byé hatdowany na placu budowy. Ze wzgledu na brak miejsca zaleca sie by
urobek byt na biezgco wywozony na sktadowisko odpadow.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczgce Sprzetu podano w ST-00.00.00 Wymagania ogdlne.
Nie stawia sie szczegélnych wymagan w zakresie sprzetu, wykraczajgcych poza ST-00.00.00 Wymagania ogolne
Sprzet uzywany przez wykonawce powinien posiada¢ ustalone parametry techniczne, odpowiadajgce ogolnie przyjetym
wymaganiom co do ich jakosci, jak réwniez wytrzymatosci.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywania robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow i sprzetu.

4. TRANSPORT

1. Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w ST-00.00.00 Wymagania ogolne.

2. Transport surowcOw wtornych i gruzu powinien odbywaé¢ sie specjalistycznym taborem samochodowym
umozliwiajgcym szybki roztadunek. Przewozony urobek musi byé w sposob catkowicie pewny zabezpieczony przed
przemieszczaniem sie, wysypywaniem lub spadnieciem ze skrzyni tadunkowej. Urobek nie moze w czasie transportu
wydziela¢ pytu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robot

1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w ST-00.00.00 Wymagania ogdlne.
5.2 Szczego6towe zasady wykonania robot

Badanie konstrukcji i stanu technicznego budynku.
Nalezy rozeznaé konstrukcje poszczegolnych elementéw, ich potaczenia miedzy sobg oraz stopien zniszczenia, aby
mozna byto dobra¢ whasciwy sposéb rozbiérki. Z badania sporzgdza sie karte ogledzin i na jej podstawie opracowuje
projekt organizacji rozbiorki, ktéry ustala kolejnos¢ robét i sposoby ich wykonania. Badania nie potrzeba przeprowadza¢
tylko przy rozhbiérce rozbieralnych budynkéw tymczasowych.
Dobor metody rozbiérki  zalezy od tego, czy chce sie mie¢ odzysk materiatdw. Na przyktad rozbierajgc stare budynki
murowane, mozna uzyska¢ dobrg cegte ceramiczna, jesli mur nie byt wykonywany na zaprawie z wapna hydraulicznego,
ktore wigze cegte tak silnie, ze z rozbioérki otrzymuje sie tylko gruz ceglany.
Ogolnie metody rozbiorki dzieli si e na:

1) reczne,

2) mechaniczne.
Rozbiérka r eczna Rozbiorka powinna by ¢ przeprowadzona tak, aby stopniowo odci  gzaé elementy no sne
konstrukcji.
Usuniecie elementu nie moze powodowa¢ naruszenia statecznosci elementéw przylegtych. Nie mozna na przyktad
rozbiera¢ $ciany bez uprzedniego rozebrania spoczywajgcego na niej stropu. Rozbiérk e rozpoczyna si e od demonta zu
instalacji, stolarki i innych elementéw wy ko nczenia oraz $cianek dzialowych. Elementy wyko Aczenia i
wyposa zenia oraz materialy z odzysku znosi sie recznie lub przy zastosowaniu prostych przenos$nikow, gruz zas
spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub metali
Elementy z betonu wysokiej klasy, trudne do rozdrobnienia miotami pneumatycznymi, tnie sie tarczowymi lub linowymi
pitami do betonu.

5.3 Przebieg rozbiorki

Rozbiorka schodoéw. Projektuje sie rozbiérke metodg tradycyjng przy pomocy narzedzi prostych. Przed przystgpieniem
do rozbiorki nalezy konstrukcje schodéw podstemplowa¢. Przy demontazu zabrania sie zrzucania elementéw rozbiérki z
wysokosci. Elementy te powinny byé systematycznie wynoszone w wyznaczone miejsce sktadowania lub na srodek
transportu.
Dziennik robét rozbidrkowych
Przebieg rob6t rozbidrkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbiérki, ktéry oprécz danych porzadkowych
powinien podawac:
- kolejnosé i spos6b wykonywania robot,
- protokolarne stwierdzenie, czy $ciany, stropy, schody i dach oraz inne czesci budynku, na ktérych bedg pracowali
robotnicy lub beda ustawione rusztowania albo drabiny, majg dostateczng wytrzymatos¢,
- opis srodkow zabezpieczajgcych, ktore zostaty uzyte przy rozbiérce,
- opis okolicznosci towarzyszgcych rozbidrce i majgcych wplyw na przebieg robét i bezpieczenstwo ludzi
prowadzgcych rozbiérke.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

1. Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Rob6t podano w ST-00.00.00 Wymagania ogélne.
6.2. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiérkowy  ch

Roboty rozbiérkowe powinien prowadzi ¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i do swiadczeniu oraz
zatrudnia¢ robotnikbw obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caly czas trwania robét nalezy pilnowaé, aby na plac
rozbioérki nie wchodzity osoby postronne.

Przed przyst gpieniem do rozbioérki - trzeba opracowa¢ program rozbiérki i zatloge zapozna¢ z nim oraz z bezpiecznymi
sposobami wykonywania robét rozbidrkowych. Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci i spadajgce
odtamki oraz mozliwos¢ przywalenia pracownikdw gruzem lub obalanym elementem. Kierownik rob6t powinien
wskazywa¢ miejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania gruzu i wystajgcych czesci budynku, miejsca gromadzenia
gruzu i sposoby ich zabezpieczania. Gruzu nie mozna gromadzi¢ na stropach, balkonach i schodach. Nalezy odtgczy¢ od
sieci miejskich wszystkie instalacje. Teren robot rozbiérkowych ogrodzi¢ i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi. Robotnicy
zatrudnieni przy rozbiorce powinni legitymowac sie swiadectwem dopuszczenia do pracy na wysokosci, by¢ zaopatrzeni w
hetmy ochronne i - przy pracy na wysokosci powyzej 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania - wyposazeni w pasy z
ling dtugosci do 3 m, ktorg przywigzuje sie do mocnej czesci $ciany, rusztowania lub drabiny przystawionej i
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przymocowanej do $ciany.

Zabronione jest m.in.:
- wykonywanie rozhidrki na zewnatrz podczas silnych wiatréw (80 km/h),
- zrzucanie na ziemie elementéw z rozbiorki,
- obalanie $cian przez podcinanie lub podkopywanie.

7. OBMIAR ROBOT

1. Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru Rob6t podano w ST-00.00.00 Wymagania ogolne.
2. Jednostkg obmiaru jest: - M?, Tona

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenia ogolne dotycz ace odbioru robot

1. Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru Robot podano w ST-00.00.00 Wymagania ogdline.
2. Roboty wymienione w ST podlegajg odbiorowi po ich ukohczeniu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Praca zbiorowa: Remonty budynkéw mieszkalnych. Poradnik. Arkady, Warszawa 1995.

2. Rozporzgdzenie MGP i B z dn. 15 grudnia 1994 r. w sprawie warunkéw i trybu postepowania przy robotach
rozbiérkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektéw budowlanych (Dz.U. z 1995 r. Nr 10,
poz. 47.

3. ROZPORZADZENIE MINISTRA PRACY | POLITYKI SOCJALNEJ z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650)

4. ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)



